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SPECYFIKACJA I INSTRUKCJA OBSLUGI
typ urzadzenia: 4-kanatowy zestaw typ RSU-KO4/1

zestaw zawiera: odbiornik 4-kanatowy typ RSU-KO4 i 4-klawiszowy pilot typ PUK 104

PARAMETRY TECHNICZNE ODBIORNIKA

rodzaj modutu odbiorczego superreakcja
czutosc -100 dBm
czestotliwosc 433,92 MHz
transmisja radiowa kod zmienny KeeLog® firmy
Microchip Technology
pojemnos¢ pamieci 56 klawiszy

Napiecie zasilania:
- Znamionowe 12 v DC
s s o e - maksymalne 10-15V DC

Pobér pradu:
- spoczynkowy 22 mA
3 - maksymalny 104 mA
: Obcigzalnosc:

{ - wyjscie przekaznikowe 1A/ 30 V DC
N ilos$¢ przekaznikdéw 4
tryb pracy przekaznika mono, bistabilny, chwilowy
zakres czasu trybu mono ~1s-2min10s
temperaturowy zakres pracy (° C) od0do+40°C
wymiar (mm) 57*90*23
Wspotpraca dowolny nadajnik GE
zasiegi pracy (m)* 100 - 500
kolor biaty

* zasiegi w zaleznosci od typu nadajnika

PARAMETRY TECHNICZNE PILOTA

klasa C
czestotliwosc 433,92 MHz
transmisja kodowana (kod zmienny KeeLog ®

Microchip Technology)
ilos¢ klawiszy 4

moc nadawcza <5mw
zasilanie 1xbateria 12V
wymiar (mm) 29*61*11
kolor Czarny
wspotpraca dowolny odbiornik GE
zasiegi pracy (m):

z odb. superreakcyjnym 100
z odb. superheterodynowym 200

Zasieg zestawu wynosi do 100 metrow. Podawane zasiegi dotycza przestrzeni otwartej (bez przeszkoéd, kiedy
odbiornik i pilot “sie widzg"). Jezeli pomiedzy odbiornikiem a nadajnikiem znajdujq sie przeszkody, nalezy przewidzie¢
zmniejszenie zasiegu pracy odpowiednio dla: drewna i gipsu o 5-20%, cegty o 20-40 %, betonu zbrojonego o 40 -
80%. Przy duzej ilosci przeszkdod zalecamy stosowanie retransmiteréw lub pilotdw duzej mocy. Przy przeszkodach
metalowych stosowanie systemoéw radiowych nie jest zalecane.

Urzadzenie spetnia wymogi dyrektywy EMC 89/ 336/ EEC oraz RTTE 1999/ 5/ EC C €
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INSTRUKCJA OBSLUGI ODBIORNIKA

PRZEZNACZENIE ELEMENTOW

. przycisk NAUKA - stuzy do uruchomienia procedur programowania

o dioda LED PRACA - sygnalizuje stan zataczenia/ wyfaczenia przekaznika, a podczas programowania
czestotliwosciag swojej pracy sygnalizuje czynnosci programowania

e zwora - stuzy do wyboru trybu pracy odbiornika (dotyczy kanatu pierwszego)

e przycisk WYBOR KANALU - stuzy do wybrania zadanego kanatu w czasie programowania

e potencjometr - stuzy do ustawienia w kanale pierwszym czasu trybu monostabilnego

Odbiornik RSU-K04 wyposazony jest w wyjscia:

e dwa wyjscia przekaznikowe typu NO/NC (kanat 1i 2)
e dwa wyjscia przekaznikowe typu NO z mozliwoscig zmiany na wyjscie typu NC (kanat 3 i 4)
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Warunki instalacji odbiornika.

Zaleca sie montowanie odbiornika mozliwie wysoko, z dala od urzadzen metalowych i elektrycznych, albowiem
odbiornik superreakcyjny jest czuty na zaktdcenia elektromagnetyczne. Dla warunkéw wysokich zaktdcen
elektromagnetycznych zalecamy stosowanie odbiornikéw superheterodynowych np. typu IDO. Odbiornik RSU-KO4
wymaga dla instalacji miejsc suchych i zamknietych.

Kod transmisji.

Oparta na kodzie zmiennym (KeeLoq ® firmy Microchip Technology Inc. USA) transmisja radiowa zapewnia wysokie
bezpieczenstwo uzytkowania. Kazda transmisja jest inna od poprzedniej. Warunkiem podstawowym zadziatania
odbiornika jest wpisanie pilota do jego pamieci.

Pilot moze by¢ zaprogramowany do nieograniczonej ilosci odbiornikéw. ,Zgubienie” 15 kolejnych transmisji (uzycie
pilota poza zasiegiem odbiornika) wymaga dwukrotnego przestania sygnatu (2x nacisna¢ klawisz pilota).

Zastosowanie.

Odbiornik stosowany jest we wszelkiego typu zdalnym sterowaniu np. praca takich urzadzen jak: bramy i szlabany,
zamki elektromagnetyczne, oswietlenie itd. W systemach alarmowych stosowany jest:

e jako przycisk antynapadowy

e do zdalnego sterowania pracy innych urzadzen systemu np. czujki

e do rozbrajania/ uzbrajania systemu, stref itd.

Czestotliwosé.

Odbiornik pracuje w oparciu o czestotliwos$¢ 433,92 MHz. Pasmo to w wiekszosci panstw UE (i tu w Polsce) nie wymaga
specjalnych zezwolen i koncesji na uzytkowanie.
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UWAGA ! Aby przeprowadzi¢ procedury programowania ZWORA musi znajdowac sie w pozycji B.

1. REJESTRACJA NOWEGO PILOTA W PAMIECI ODBIORNIKA

naciénij przycisk NAUKA na minimum 0,5s - odbiornik zamruga diodami

zapali sie dioda LED kanatu ostatnio uczonego

wybierz kanat przyciskiem WYBOR KANALU

nacisnij ten klawisz pilota, ktéry ma sterowaé¢ wybranym kanatem - dioda LED zgasnie
naciénij ponownie klawisz pilota i trzymaj az dioda LED zacznie mrugac

Jezeli rejestracja przebiegta pomyslinie to dioda LED bedzie mrugac przez okoto 4 s i zgasnie. Sprawdz, czy pilot dziata
poprawnie. Gdy po drugim naci$nieciu klawisza pilota dioda LED w odbiorniku nie bedzie mruga¢, lecz zapali sie na
okoto 2s, to znaczy, ze nauka nie przebiegta poprawnie (woéwczas rozpocznij rejestracje od poczatku).

UWAGA ! Po zapetnieniu pamieci odbiornika (wpisano piloty o tgcznej sumie klawiszy 56) préba rejestracji kolejnego
pilota nie powiedzie sie. W przypadku zagubienia pilota nalezy skasowa¢ tylko piloty z kanatu, w ktérym pracowat
zgubiony pilot. W danych kanatach zostang skasowane wszystkie piloty, takze aktualnie uzywane i nalezy je ponownie
zarejestrowaé w pamieci odbiornika. Dla instalacji o wiekszej liczbie uzytkownikdw zalecamy stosowanie 4-kanatowego
odbiornika tup IDO 500 (pojemnos$¢ pamieci 500 nadajnikéw).

2. KASOWANIE PILOTOW W WYBRANYM KANALE ODBIORNIKA

e nacis$nij przycisk NAUKA na minimum 0,5s - odbiornik zamruga diodami i zapali sie dioda LED od kanatu
ostatnio uczonego

o wybierz kanat przyciskiem WYBOR KANALU

e nacisnij przycisk NAUKA dtugo (ok. 8s), az diody LED zaczng mrugac - diody LED bedq mrugac przez ok. 4s i
zgasng

e sprawdz poprawnos$¢ kasowania

1. Nalezy pamieta¢, ze kasowanie dotyczy catej zawartosci pamieci. Jezeli chcemy usungc¢ tylko jeden lub kilka pilotow,
to po procesie kasowania nalezy ponownie wpisa¢ do pamieci te ktére majq by¢ zachowane.

2. Jezeli, przy duzej ilosci uzytkownikow, chcemy unikngé ucigzliwego procesu ponownego programowania, mozna
stosowac jeden z odbiornikéw identyfikacyjnych (ich parametry pozwalajg kasowac piloty pojedynczo).

3. Kasowanie nadajnikow nie powoduje zmian w trybie pracy odbiornika.

4. Odtaczenie napiecia zasilania nie powoduje utraty informacji o wpisanych pilotach i trybie pracy odbiornika.

3. ZMIANA TRYBU PRACY PRZEKAZNIKOW

Do ustawienia trybu pracy odbiornika potrzebny jest pilot, ktory zostat wczesniej wpisany do pamieci odbiornika - patrz
pkt.1. Ustawienie fabryczne odbiornika - kanat 1, 2 i 3 tryb bistabilny, kanat 4 tryb chwilowy. Kanat pierwszy moze
pracowac we wszystkich trzech ponizej oméwionych trybach, natomiast pozostate (2-gi, 3-ci i 4-ty) tylko w bistabilnym
i chwilowym.

Tryb monostabilny (czasowy) - po wystaniu transmisji z pilota przekaznik odbiornika zatgczy sie na ustawiony
programowo czas. Dotyczy kanatu 1.

. przetdéz zwore w pozycje M
e za pomocg potencjometru ustaw zadany czas

Tryb bistabilny (zatacz -wytacz) - odebranie transmisji z pilota zmienia stan przekaznika na przeciwny.
Tryb chwilowy po odebraniu poprawnej transmisji z pilota przekaznik zataczony jest tak dtugo jak dtugo naciskamy
klawisz pilota.

e nacid$nij przycisk NAUKA na minimum 0,5s - odbiornik zamruga diodami i zapali sie dioda LED od kanatu
ostatnio uczonego

o wybierz kanat przyciskiem WYBOR KANALU

e nacisnij klawisz pilota juz zapisanego w tym kanale, krotko gdy tryb bistabilny lub dtugo gdy tryb chwilowy
(dtugo tzn. do zgaszenia diody) - dioda LED zgasnie i zapali sie na chwile

e sprawdz poprawnos¢ pracy przekaznika
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