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SPECYFIKACJA I INSTRUKCJA OBSLUGI
typ urzadzenia: 1-kanatowy odbiornik typ RSU-KO1/24V/SR

PARAMETRY TECHNICZNE

rodzaj modutu odbiorczego
czutosc

czestotliwosé

transmisja radiowa

superreakcja
-100 dBm
433,92 MHz

kod zmienny KeelLog® firmy

Microchip Technology

pojemnos$¢ pamieci 113
Napiecie zasilania:
- Zznamionowe 24 V AC/DC
- maksymalne 20-30 V AC/DC
Pobor pradu:
- spoczynkowy 12 mA
- maksymalny 35 mA
Obcigzalnos¢:
- wyjscie przekaznikowe 1A/ 24V DC
ilo$¢ przekaznikdw 1
tryb pracy przekaznika mono lub bistabilny
zakres czasu trybu mono ~1s-4min20s
temperaturowy zakres pracy (° C) od0do+40°C
wymiar (mm) 57*%90%*23
wspotpraca dowolny nadajnik GE
zasiegi pracy (m)* 100 - 500
kolor biaty
* zasiegi w zaleznosci od typu nadajnika
TABELA ZASIEGOWA
100 metréw piloty PUK 101, PUK 102, PUK 104, PUK 112-1, PUK 112-2
200 metrow przycisk hermetyczny PNH 201
300 metrow pilot PUK 303
500 metrow piloty RNB 101, RNB 101S, nadajnik stacjonarny NRP 100

Podawane zasiegi dotyczg przestrzeni otwartej (bez przeszkod, kiedy odbiornik i pilot “sie widzq”). Jezeli pomiedzy
odbiornikiem a nadajnikiem znajdujg sie przeszkody, nalezy przewidzie¢ zmniejszenie zasiegu pracy odpowiednio dla:
drewna i gipsu o 5-20%, cegty o 20-40 %, betonu zbrojonego o 40 - 80%. Przy duzej ilosci przeszkdd zalecamy
stosowanie retransmiteréw lub pilotéw duzej mocy. Przy przeszkodach metalowych stosowanie systemoéw radiowych nie
jest zalecane. Nalezy rozwazy¢ zainstalowanie modutu WLC 201, ktéry pozwala na ominiecie tego typu przeszkdd.

Urzadzenie spetnia wymogi dyrektywy EMC 89/ 336/ EEC oraz RTTE 1999/ 5/ EC
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PRZEZNACZENIE ELEMENTOW

Dioda kontrola KANALU 1 (czerwona K1) - sygnalizuje stan zataczenia przekaznika

Dioda K2 (czerwona) - sygnalizuje czynnosci programowania

Przycisk NAUKA - uruchamia procedury programowania

Jumper PRACA/SERWIS - umozliwia odfaczenie cewek przekaznikdw np. podczas czynnosci programowania
urzadzenia

Zaokk by & q}

Dhca NAUKA 411’?
IATKA
Fycisk NAUKA <€— 1 E
mmnm«rza%‘
kolmaaﬁmmef‘lom Ok —
KANALU 1
EEE]
Jinper <€
! RACASERWIS K1

ks o1 10[0[O][0[0]o]  [O[Q)]
Zckskova o | - B Y

+ [ |+

Warunki instalacji odbiornika.

Zaleca sie montowanie odbiornika mozliwie wysoko, z dala od urzadzen metalowych i elektrycznych, albowiem
odbiornik superreakcyjny jest czuly na zakidcenia elektromagnetyczne. Dla warunkéw wysokich zaktocen
elektromagnetycznych zalecamy stosowanie odbiornikéw superheterodynowych np. typu OPC. RSU-KO1/24V/SR
wymaga dla instalacji miejsc suchych i zamknietych.

Kod transmisji.

Oparta na kodzie zmiennym (KeeLoq ® firmy Microchip Technology Inc. USA) transmisja radiowa zapewnia wysokie
bezpieczenstwo uzytkowania. Kazda transmisja jest inna od poprzedniej. Warunkiem podstawowym zadziatania
odbiornika jest wpisanie pilota do jego pamieci.

Pilot moze by¢ zaprogramowany do nieograniczonej ilosci odbiornikéw. ,Zgubienie” 15 kolejnych transmisji (uzycie
pilota poza zasiegiem odbiornika) wymaga dwukrotnego przestania sygnatu (2x nacisnag¢ klawisz pilota).

Zastosowanie.

Odbiornik stosowany jest we wszelkiego typu zdalnym sterowaniu gdzie dostepne jest zasilanie 24V, najczesciej
sterowanie pracq takich urzadzen jak bramy i szlabany.

Czestotliwosé.

Odbiornik pracuje w oparciu o czestotliwos$¢ 433,92 MHz. Pasmo to w wiekszosci panstw UE (i tu w Polsce) nie wymaga
specjalnych zezwolen i koncesji na uzytkowanie.
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INSTRUKCJA OBSLUGI

UWAGA ! Wejscie do trybu programowania jest mozliwe TYLKO przy wytgczonym przekazniku (dioda K1 nie $wieci). Aby
wytaczy¢ przekaznik nalezy nacisnaé klawisz pilota lub chwilowo odtaczy¢ napiecie zasilania odbiornika.

1. REJESTRACJA NOWEGO PILOTA

a) nacisnij przycisk NAUKA na wiecej niz 0,5s lecz mniej niz 4s - dioda K2 zaswieci sie

b) nacisnij klawisz pilota - dioda K2 zgasnie

¢) nacisnij ponownie klawisz pilota - dioda K2 zaswieci sie na 3s, po czym bedzie pulsowaé i zgasnie
d) koniec rejestracji nowego pilota

Gdy préba wpisania nowego pilota przebiegnie niepomys$inie dioda K2 mignie 1 raz i zgasnie. Nalezy rozpoczal
rejestracje od poczatku. Jezeli pamie¢ odbiornika jest petna (wpisano 113 pilotédw) to wpisanie kolejnego, nowego pilota
powoduje wykasowanie pilota wpisanego jako pierwszy. W przypadku wiekszej jak 113 liczby uzytkownikow nalezy
konfiguracje modutu odbiorczego WLC 201 z odpowiednig iloscig odbiornikéw wersji LC (dwéch dla 226 uzytkownikow,
trzech dla 339 itd.)

2. USTAWIENIE TRYBU PRACY ODBIORNIKA

Do ustawienia trybu pracy odbiornika potrzebny jest pilot, ktory zostat wczesniej wpisany do pamieci odbiornika - patrz
pkt.1. Ustawienie fabryczne odbiornika - tryb bistabilny.

tryb monostabilny (czasowy) - po wystaniu transmisji z pilota przekaznik odbiornika zataczy sie na ustawiony
programowo czas

Nacisnij przycisk NAUKA (dioda K2 zaswieci sie) i trzymaj tak dtugo az dioda K2 zacznie pulsowaé - wtedy nalezy
zwolni¢ przycisk NAUKA. Po zwolnieniu przycisku NAUKA dioda K2 bedzie $wieci¢ $wiattem ciggtym przez ok. 2s, a
nastepnie wolno pulsowac. Kazde mrugniecie diody odpowiada czasowi ~1s.

Aby ustawi¢ na przyktad czas 20s nalezy odliczy¢ 20 mrugnie¢ diody K2 i nacisna¢ klawisz pilota zatwierdzajac dtugos¢
czasu. Maksymalnie mozna ustawic¢ czas na 260s (4min 20s). Jezeli w trakcie pulsowania diody K2 (odliczania czasu)
nie zostanie nacisniety klawisz pilota, to po odliczeniu 260s dioda K2 bedzie przez 1min swieci¢ $wiattem ciqgtym. Jezeli
w tym czasie (ciagte S$wiecenie diody) zostanie naciéniety klawisz pilota (akceptacja) to odbiornik ustawi czas
maksymalny tj. okoto 260s. Natomiast jezeli w tym czasie klawisz pilota NIE zostanie naci$niety to odbiornik wyjdzie z
trybu programowania i zachowa poprzednie ustawienie.

tryb bistabilny (zatacz -wylacz) - odebranie transmisji z pilota zmienia stan przekaznika na przeciwny

Nacisnij przycisk NAUKA (dioda K2 zaswieci sie) i trzymaj nacisniety az do momentu gdy dioda K2 zacznie pulsowaé -
wtedy zwolnij przycisk NAUKA. Po zwolnieniu przycisku NAUKA dioda K2 bedzie $wieci¢ swiattem ciagtym przez ok. 2s i
w tym czasie nalezy nacisng¢ klawisz pilota.

3. KASOWANIE PILOTOW Z PAMIECI

Nacisnij przycisk NAUKA i trzymaj.
Faza pierwsza: LED K2 zaswieci sie na okoto 4s
Faza druga: LED K2 zacznie migac i zgasnie, co oznacza koniec kasowania. Zwolnij przycisk NAUKA.

1. Nalezy pamieta¢, ze kasowanie dotyczy catej zawartosci pamieci. Jezeli chcemy usung¢ tylko jeden lub kilka pilotéw,
to po procesie kasowania nalezy ponownie wpisa¢ do pamieci te ktdre majg by¢ zachowane.

2. Jezeli przy duzej ilosci uzytkownikédw chcemy unikna¢ ucigzliwego procesu ponownego programowania mozna
stosowac jeden z odbiornikéow identyfikacyjnych (ich parametry pozwalajg kasowac piloty pojedynczo).

3. Kasowanie nadajnikdw nie powoduje zmian w trybie pracy odbiornika.

4. Odtaczenie napiecia zasilania nie powoduje utraty informacji o wpisanych pilotach i trybie pracy odbiornika.
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